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1. Introduction

Cette application est congue pour vous aider a suivre et a gérer efficacement votre
flotte de véhicules. Nous avons mis en place plusieurs fonctionnalités pour vous
aider a gérer votre flotte de maniére efficace et intuitive.

Vous pouvez la trouver sur le Play Store (Android) et sur I'App Store (i0S).

Android :
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.geo4netlight

Alors voici un guide d'utilisation de I'application pour vous aider a comprendre toutes
ses fonctionnalités.


https://play.google.com/store/apps/details?id=com.geo4netlight
https://apps.apple.com/us/app/geo4net-lite/id6475711746

2. Authentification

L'authentification est la premiére étape pour accéder a l'application mobile. Lorsque vous

lancez l'application, vous devez saisir vos informations d'identification pour accéder a votre
compte.

N

N
CEOUWUNET

Leader En Geolocalisation
Et Gestion de flotte

Cliquez sur le bouton “Se Connecter”



Saisissez votre identifiant (numéro de téléphone) comme I'exemple ci-dessous :

English ¥

Muobile number

Sign In

O Email

OGeodret | B @

Puis saisissez votre mot de passe :

W 23 sso.geodnet.com

Y

LEOHNET

212623132952 »

Password




3. Paramétrage :

3.1. Choix de compte :

L'utilisateur a le choix de changer le compte directement depuis I'application :

Bienvenue Admin-Aymane  fo % U Bienvenue Admin-Aymane 2o % U

Dermniére position Groupes

2

Rapports Démarrer/ Arréter

Alertes

Tableau de bord Radar Tableau de bord

3.2. Choix de la langue :

L'application supporte 3 différentes langues, notamment le francgais, I'anglais ou I'arabe.

Bienvenue Admin-Aymane 2 % Bienvenue Admin-Aymane & ¥ O

Dernigre position Groupes Dernidre

-w Langues
; English

Rapports Démarer/Arréter

Tableau de bord Tableau de bord




4. Menu

Le menu de I'application se compose de plusieurs modules pour vous permettre d'accéder
aux différentes fonctionnalités. Voici un apercu des différentes modules disponibles dans
le menu.

Bienvenue Admin-Aymane & XA O

Derniére position
Rapports Démarrer/Arréter

Alertes Vitesse

Tableau de bord




4.1. Derniére position

41.1. Filtres

La section «Derniére position» permet aux utilisateurs de visualiser la liste des véhicules.

<  Balises (4)

Q f &
Tout EnMarche (3) EnRalenti(0) Parking (1)
Dokker 341272WW engin (=1
VRP 38.39 Km
2024/08/16 14:29.33 (% 55

Sprinter 52030-B-26 =1
test-osm 65.7 Km

2024/08/16 14:29:14 73 m

VOLVO 16076-A-14 L=
RN, [cercle de Belfaa-Massal, Maroc | 465.99 Km

2024/08M16 14:2936 #47

HYUNDAI 23444-A-81 =
Dakhia, Agadir, BODOS, Maroc 12.98 Km
2024/08/16 13:28:48 eail o

Les balises sont listes selon leur «description», «chauffeur» ou «ID de balise».

€  Balises (4) (i ] <  Balises (4)

Q, L H €\, Recherche Par Descriptio b
Tout En Marche (3) En Ralenti (0} Parking (1) Tout En Marche {3) En Rolenti (0) Parking (1)
Dokker 341272WW engin =13 Dokker 341272WW engin oy
38,39 Km VRP 38.39 Km
) 55k 2024/08/16 742923 (% 55t | o aarcie |

Sprinter 52030-8-26 - Snrintar RINAN-RIA ==
Testoar 2 Afficher la liste X
2024/08/16 142974 *73 UG

Description g
VOLVO 16076-A-14 =3
RN1, [cercle de Belfaa-Massal, Maroc | 465.99 Km Chauffeur
2024/08/16 14:29-36 47 B

Balise ID
HYUNDAI 23444-A-81 o
Dakhla, Agadir 80006, Maroc 12.98 Km
2024/08/16 13:28:48 e 2024/08/16 12:28:48 | | 54 panion |




En plus, la liste des balises vous permet de visualiser 'ensemble des balises GPS avec la
possibilité d’appliquer des filtres :

1. Selon I'état du véhicule (En marche, En ralentie ou Parking)

&  Balises (4) @& < Balises (4) &
Q 2 X Q Reche = XX
Tout EnMarche (1) EnRalenti (0) Parking (3) Tout EnMarche (1) En Ralenti (0) Parking (3)
Sprinter 52030-B-26 [ Dokker 341272WW engin (=
test-osm 101.5 Km VRP 40.75 Km
2024/08/16 15:08:16 @ 7ot 2024/08/16 15:06:06
VOLVO 16076-A-14 = 3
Sidi Bibi, 87274, Maroc 484.82 Km
2024/08/16 15:06:12
HYUNDAI 23444-A-81 L=}
Dakhla, Agadir, 80006, Maroc 12.98 Km
2024/08/16 13:28:48

2. Selon [laffectation de véhicule (possibilité de sélectionner un ou plusieurs
affectations)



<  Balises (4) 0 < Balises (4)

Q e N

Filtrer Par Groupes

Tout En Marche (3) EnRalenti (0) Parking (1)
Q
Dokker 341272WW engin oy
VRP 38.39 Km
2024/08/16 14:29:33 () 55k
casa (2)
Sprinter 52030-B-26 [
test-osm 65.7 Km i
2024/08/16 14:29:14 () 73w m casa3 (1)
VOLVO 16076-A-14 (=1 child2 (2)
RN1, [cercle de Belfaa-Massa), Maroc | 465.99 Km
2024/08/16 14:29:36 () 47 v+ m fes (2)
HYUNDAI 23444-A-81 o» sous (1)
Dakhla, Agadir, 800086, Maroc 12.98 Km
b EN PARKING
2024/08/16 13:28:48 casal2 (0)

casafus (0)
elite2024 (3)
kech (2)
casablanca (0)

meknes (2)

4.1.2. Flotte

Lorsque I'on clique sur une balise (véhicule), on obtient le Menu suivant :



Q care

A Résumé
£ Historique
> Commandes

2 Modifier

41.21. Carte

.r*'ﬂ-!-f? ‘ o
-

Glass Auto Makka

o "
Sprinter 52080
s A +

SPRINTER 52030-B-26 < /\:’ P

I 296571 Km @ 2024/08/16 15:08:40

’ test-osm

& ad

¥ 101.5Km 17
Distance Nombee darrit

[\ 2h36min 6h54min
Temps de condulte Termps d inactivite
2L A 8.1%

Cocsammalion Maerne

35L 6L
Barh Dermarsge Carb. Restanl
77 KM/H 2 39KMH

Vitesse Max Vitesse Moyennge



Donc, lorsque l'utilisateur clique sur un véhicule, sa position en temps réel apparait sur la
carte, accompagnée de données clés relatives au véhicule, calculées a partir de minuit,
notamment (par ordre) :

- 'odométre,

- la date de la derniére position envoyée par la boite,

- 'adresse,

- le conducteur,

- la distance parcourue,

- le nombre d'arréts,

- le temps de conduite depuis le premier démarrage,

- le temps d'inactivité depuis le premier démarrage,

- la consommation de carburant,

- la consommation moyenne de carburant,

- la quantité de carburant au démarrage,

- la quantité de carburant restante,

- la vitesse maximale atteinte par le véhicule,

- la vitesse moyenne.

Il est possible partager la position, la carte ou la direction :

il @ | ® n
Glass Auto Makka Glass Auto Ma g

B ®§ 2

(P)

Sprinter 52030, Sprinter 52030-..

l c

SPRINTER 52030-B-26 <. A/ P SPRINTER 52030-B-26 =, A P
571 Km @) 2024/08/16 15:08:40 BB 206571 Km @ 2024/0816 1508:40
g @ test

- sd 2 5

101.5Km n 17 101.5 Km ﬂ 17
U 2h36min 6h54min D 2h36min E 6h54min

@:,:ﬂi g2L

=
4

< Partage la position

o Map

{9# Directions

35L

i 3
77 KM/H

10



e En haut a gauche, nous avons la possibilité de surveiller I'état du réseau GSM ainsi

que la couverture GPS.

% n
Glass Auto Makka L]
@
Sprinter 52030-..
+
SPRINTER 52030-B-26 <, A P
B 296571 Km @ 2024/08/16 15:08:40
Q@ test-osn
- sd

101.5 Km n 17

G 2h36min B 6h54min
a 82L 81%

ﬂ 35L 26L

77 KM/H 39 KMH

e En haut a droite, cette barre nous permet de :

e 1—> 0
\'_ild'i'.ii\ul'.fa\ﬂdvﬁ | ]
o, 9
E‘G; 3 ﬁ
Sprinter 52030—
+
SPRINTER 52030-8-26 <5 A P

I 2956571 Km @ 2024/08/16 15:08:40

101.5Km E 17

D 2h36min a 6h54min
o ik
B 35L ﬂ 26L
77 KM/H 39 KM/H

11



a- manipuler la carte.

& Carte (4)

all @ “
vvura foods distribution
|
Glass Autn Makk -
© )
CARTE x
Cartographie
£ Plan Satelline
| circulation
Groupement des balises a
Geofence
| Radar a
h Terrgm te conduite Bl o et
82L 7y 81%
Conasmimation % Mayinne
m 35L 26L
Carh Darrarage Sart Regtant

b- activer ou désactiver le suivi des objets sur la carte.
c- générer I'historique aprés avoir choisi l'intervalle de temps.

41.2.2. Résumé

En cliquant sur le bouton 'Détails’,

12



on accéde a des informations supplémentaires importantes, comme I'heure et I'adresse de
départ, I'neure et I'adresse d'arrivée, les géozones traversées par le véhicule, ainsi qu'a

< Balises (4) [1)

Q Recherchs Par Description

e

Tout EnMarche (0) EnRalenti (1) Parking (3)

Dokker 341272WW engin
£l Majjatia Ouled Taleb, 29490, Maroc
2024/08/21 21:12:26

Sprinter 52030-B-26
test-osm
2024/08/21 20:58:30

VOLVO 16076-A-14
VAP
2024/08/21 10:54:27

HYUNDAI 23444-A-81

Tilila, Agadir, 80652, Maroc
2024/08721 21:38:05

o Carte

AP Résumé &-
€D Historique

> Commandes

/ Modifier

-
53.64 Km

d'autres informations clés comme la consommation, la vitesse, la distance parcourue, etc...

€ VOLVO 16076-A-14 < VOLVO 16076-A-14

< 2024-08-21

—-0—0

Arrivé Zones

POLYGONE-ABDELZ

@!: 0222 @ 1437

POLYGOMNE-ABDEL2

POLYGONE-ABDEL1

dia

POLYGONE-ABDEL1

@ ooz @) ovozo

POLYGONE-ABDELY

4.1.2.3.

¢ 2024-08-21
05:43 \ S
' a 0757 * 0%:5)
)
: @"'—..II:-‘.@:.':l:‘"
10:13 !
; POLYGONE-ABDELY
i a 1003 «* 100¢
'
V@ oooan @ ocorm
)
E POLYGONE-ABDEL1
' A 1013 =
: @ naas @
1
o Arrivé 10041
P9 172.4Km E 5
m 3h30min B 1h28min
i'_i' o 79.9L B 46.3%
(N} | <o |
85 Km/H 49 Km/H
an-a1
Historique

13



&  Balises (4) [ ]

Q, Recherche Par Description |

Tout EnMarche (0) EnRalenti(1) Parking (3)
£l Majjatia Ouled Taleb, 29490, Maroc | 53.64 Km
2024/08/21 21:12:26

Sprinter 52030-B-26
test-osm
2024/08/21 20:58:30

VOLVO 16076-A-14
VRP
2024/08/21 10:54:21

HYUNDAI 23444-A-81
Tilila, Agadir, B0652, Marac
2024/08/21 21:38:05

° Carte

A Résumé

£0) Historique %

> Commandes

f Modifier

VOLVO 16076-A-14

Ensuite, l'utilisateur peut générer I'historique détaillé couvrant une période allant d'un jour
jusqu'a trois jours :

Balises (4)

Q. Recherche Par Dessriptior .=
Tout EnMarche (0) EnRalenti(1) Parking(3)
Dokker 341272WW engin =1
El Majjatia Ouled Taleb, 29490, Maroc | 53.64 Km
2024/08/21 21:112:26
== e |

x

HISTORIQUE

& Voo 16076-A-14

2024-08-21 2024-08-21 “

<2 Jours -1 Jour

5 Trips ©

Aujourd hui

< 172.39Km @ 79.9 L @ 3h30min @ 1h28min

° 05:43 Autoroute Port Tanger Med - Rabat,
- Qulad Slama, Maroc

< 15289 Km © 72.9L @ 2h31min @ Th2Zmin

° 05:43 Autoroute Port Tanger Med - Rabat,
i Oulad Slama, Maroc

0 o0s1a  vap

[ = BT

VRP

() Max : 85 Km/h © 1die : 30min

5 Trips &

() Max: 85 Km/h © 1die : 6min
* 0.01 Km @ omin @ 9min
©o91e  wre
©Q oo7 P
© 1die : omin
- 0.01 Km @ 1min © 12min

© o027 wRP
Qo929 VAP

° Idle : 1min

"10490Km  © 7L @ 55min @ 3min

D o1 R
0 w037 vRP

(£) Max: 60 Km/h

@ idie : 20min

L'application génére I'historique détaillé du véhicule pour la journée, en précisant tous les
trips (trips = démarrage/arrét) constituant le parcours.

14



41.2.4.

Commandes

Pour les commandes, on peut envoyer des commandes a distance a travers SMS ou GPRS,

<  Balises (4)

Q cane

AV Résumé

@ Historique

&  Balises (4)

H Histarique des Commandes

B commande sMs

B conmand

# Modifier

41.2.5.

Il est possible de modifier les informations et la configuration de la balise :

<
»
&x) commande GPRS

Modifier les balises

15



& Balises (4) £®

Q Recherche Par Description

"

Tout EnMarche (0) EnRalenti(1) Parking (3)

Dokker 341272WW engin
El Majjatia Ouled Taleb, 29490, Maroc
2024/08/21 21:12:26

Sprinter 52030-B-26
test-osm
2024/08/21 20:58:30

VOLVO 16076-A-14
VRP

2024/08/21 10:54:21
HYUNDAI 23444-A-81

Tilila, Agadir, 80652, Maroc
2024/08/21 21:38:05

9 Carte

¥ . :
2 Résumé
@ Historique
> Commandes

/‘ Modifier

y

=
53.64 Km

EN PARKING

=
20.8 Km

EN PARKING

-
172.41 Km

L
23.93 Km

EN RALENTI

< VOLVO 16076-A-14

Description

VOLVO 16076-A-14

Plague d'immatriculation

16076-A-14

Modéle

FH16

Marque

VOLVO

Vehicule ID

Conducteur

Capacité de carburant

200

lcones

- T '
e

A 828 = -

=
y

16



4.2. GROUPES:

Bienvenue Admin-Aymane & ¥ O

&

Demiére position Groupes

2

Rapports Démarrer/Arréter

Alertes Vitesse

Tableau de bord

Dans le module « Groupes », les affectations des véhicules sont gérées.
On aura donc la distribution de tous les des groupes des véhicules sur la carte.

17



< Carte(11)

Il est possible d'appliquer des filtres sur les véhicules, soit par balises, par groupes, ou par
statut du véhicule.

= Tout

P Enparking

Tous les Balises

© Enralent|

) Balises
~* Enmarche

Réinitialiser Appliquer

et de visualiser les données de tous les véhicules en temps réel :

18



€& Carte(11)

P43

Bab Marzouka
gl

ate
i

COPY 27258 <, A

55489 Km @ 2024

4/08/21 20:48:44

163.7 Km
D 3h50min

B7L

| 46L
116 KM/H

4.3. Rapports :

=

Lala (U
[ ]
o
- -
COPY 52;.:258 P5AZ5 ot

E 10
E 6h54min

53%

W 36L

43 KM/H

Le reporting est indispensable pour un systéme de gestion de flotte pour plusieurs
raisons, notamment l'analyse de la performance, la prise de décision, la planification et la
transparence. Dans le menu 'Rapports’, vous pouvez générer différents types de rapports

adaptés a ces besoins.

Bienvenue Admin-Aymane

Demiére position

Démarres/ Arréter

Rapports

Radar

2 W O

€  Rapports

Q

849678.2 Km

Double sondes 39286-8-7

DUCATO 70943-E-6

3927708 Duplicate

COPY 166060W

COPY 27246

COPY 27258

COPY 171026W

COPY 27216

COPY 27298

313254.9vm
2582

BT392+0
75711
840954111
3006.9L
6951431
3980.5.
59514260
7L
55489 1\
1486.4.
54730 kv
5082
4B442.8+)
1536.2L
32944.611
1042.11



En cliquant sur le bouton "Calendrier", nous précisons la date, le type de rapport et les

véhicules concernés.

<  Rapports

q Recherche
4084228.3 Km [} 483359.2L
Gittmes Total Carbutarit Total
X

2024-08-16 00:00 > 2024-08-16 23:59

2 JOURS =1 JOUR AUJOURDHUL

Il Synthése Carburant

Rapports

Distance Parcourue

Geozones

Tous les Balises

!
[ Balise
“

B} Sprinter 52030-8-26

Groupe

Synthése Carburant

Synthése d'arrét / démarrage

Remplissage de carburant

Temperature

Aprés avoir sélectionné, par exemple, le rapport « Synthése d'arrét/démarrage », le véhicule
Sprinter 52030-B-26 et la date, nous obtiendrons la liste de tous les rapports de démarrages
et d'arréts pendant la période choisie. En sélectionnant un rapport spécifique, nous aurons
acces au trajet complet depuis ce démarrage jusqu'a I'arrét, ainsi qu'a toutes les autres
données clés associées.

€  Sprinter 52030-B-26

16
(0

B

@ 6min 255
2024-08-14 04:40:57

& 10min 125

20?4?81 4051364
& T8min 365
202‘-?3-!405:46‘.%
i 3min 38

2024-08-14 06:07:30

P 159 Km
Sigtance Tob
12.3L
e Tot
- ® 15min 1s
| -]
1y 2024-08-14 04:47:22
P = Trnin 195
L ey o
10.5 2024-08-14 05:12:35
P = 2rmin 21s
L o
B3 2024-08-14 05:44:25
17 6Hm Fmkioe
- ©
6.8 2024-08-14 06:05:22
T = 3h 28min 285
L e o

2024-08-14 06:11:08

oo Y

g o

u o
AlMLAADD
Sebaa Rouadi 9 Départ
e { St et
s s o
PR Arrivé
Lol
Moulay
Yacoub
Prefecture A ] 44.2Km
s £ tanc
CUARTIER

OUED FES

SPRINTER 52030-B-26 =, A/

0
B 296153 Km @ 2024/08/14 05:13:54
9 test-osm

& sd

Sprinter 52030-B-26

¢ 2024-08-17

04:44
09:07
7
Nombire & arrét
B 3h20min
fide empa ' nactiaé
7 1%

42 Km/H

20



Il en va de méme pour les autres types de rapports. Prenons, en plus, le rapport des
géozones. Vous pouvez obtenir une synthése de toutes les géozones parcourues par le
véhicule VOLVO. En cliquant sur une géozone, vous verrez la position du véhicule sur la
carte par rapport a cette géozone.

& Rapports € VOLVO 16076-A-14

Q a 1]
ahazai
B3 086544 Km I 12390071 POLYGONE-ABDEL2 2BKm
3 o 83.“ - ..@,
20240821 0000 > 20240821 2359 s}
2 JOURS 1 JOUR AULDURDHU POLYGONE-ABDEL2 16Km m
o - -+ B 13min 525 - ® [
R — ) (<)
W Geozones Ny
” POLYGONE-ABDEL1 [/ 127 Km m
o Touw
[+ ] - 8 1h S4min 185 O] Tit Malil
Tous les Balises oibels B8
i Baiise | Groupe POLYGONE-ABDEL1 1.6Km
e -
B VowD 1s076A 14 L» ] : R 3min 11s ® 1
le
o E 13h 17min 198
VOLVO 16076-A-14 =5 A 79.
1443459 Km @ 2004
° VRP

4.3. Immobilisation :

Bienvenue Admin-Aymane & % O Immobilisation i ]
Q i
Tout Ignition ON (1 Ignition OFF (3)
Dokker 341272WW engin
VRP oy
Dermiére position Groupes 2024/08/17 09:30:38

Sprinter 52030-B-26
test-osm Or
e T @5

VOLVO 16076-A-14
Rapports Démarrer/Arréter Argana, Ait Melloul, 86152, Maroc h\v

HYUNDAI 23444-A-81
tikiouine by
P024/08/17 09:17-3€

Vitesse

Tableau de bord

21



En choisissant un véhicule, il sera possible d'envoyer des commandes par SMS, par
GPRS, ou de consulter I'historique de toutes les commandes.

€ Immobilisation o ¢ Immobilisation o
Q .1: Q Recherche Par Description .!=
Tout Ignition ON (1) lgnition OFF (3) Tout Ignition ON (1) Ignition OFF (3)
Dokker 341272WW engin Dokker 341272WW engin
VRP by VRP by

024/08/17 09:30:38 2024/08/17 09:30:38

Sprinter 52030-B-26 Sprinter 52030-B-26

test-osm < Or test-osm O

2024/08/17 03:20:46 5 2024/08/17 09:20:46 ) Srwrs
VOLVO 16076-A-14 VOLVO 16076-A-14

Argana, Ait Melloul, 86152, Maroc by Argana, Ait Mellou!, 86152, Maroc b?
2024/08/17 09:14:50 2024/08/17 09:14:50

HYUNDAI 23444-A-81 HYUNDAI 23444-A-81

tikiouine b‘? tikiouine N
2024/08/17 09:17:36 2024/08/17 09:17:36

E Histarique des Commandes
n Commande SMS

€g) commande GPRS

En cliquant sur «Historique des commandes», nous pouvons consulter le menu de toutes les
commandes qui ont été émises, que ce soit par SMS ou par GPRS.

€  Sprinter 52030-B-26 €  Sprinter 52030-B-26
SMS SMS
Localiser Q Start [ fecu |
2024-04-09 13:11:50 ¥, L'atat de relais est en mode 'Démarrer
P 2024-03-25 16:46:39
Localiser P 2024-03-25 18:00:34
2024-04-09 13:11:42
Start Regu

L'état De Relais Déja En Mod... B e D e
2024-03-27 14:35:43

: P 2024-03-25 16:46:31
Démarter P 2024-03-25 18:00:32
2024-03-27 14:35:30

Start [ fecu |

4, | état de relais est en mode 'Démarrer
P 2024-03-25 14:43:45
P 2024-03-2515:11:05

Start [ Fecu |
« L'état de relais est en mode 'Démarrer

P 2024-03-25 14:43:40

P 2024-03-25 15:10:51

Locate Q
4w, 34 003137 -5. 181087 at 50 km/h

P 2024-03-19 10:40:14

P 2024-03-19 10:41:42

Létat De Relais Déja En Mod...

Démarrer

024-03-27 13:50:27

Létat De Relais Déja En Mod...
2024-03-25 15:22:43

Dout1:1 Timeout:Infinit...

Arréter

2024-03-25 151718

A AaafApfiaoflan

Arréter

22



Il est donc possible d'envoyer diverses commandes selon les besoins, soit par SMS, soit

par GPRS.

Immobi

B Historique des Commandes

B commandesms  ——
(8) commande GPRS e

) Sprinter 52030-B-26
Localiser
Arréter

Démarrer

Réinitialiser

4.4. Alertes:

B Sprinter 52030-B-26
Localiser

Réinitialiser

Arréter

Démarrer

23



L'option « Alertes » nous permet de configurer des alertes selon des régles précises. Ces

alertes sont envoyées dés que I'événement défini dans la régle est déclenché.

Dans la liste ci-dessous, sont les alertes envoyées par la balise :

Bienvenue Admin-Aymane & ¥a U

Rapports Démarrer/

Tableau de bord

En cliquant sur une alerte, vous pourrez voir toutes les fois ou l'alerte a été envoyée, les

Alerte

les 12 derniéres heures

Q b 4

“®

COPY 166060W
Test Alertes :Copy 166060w

\ehicle :.COPY 166060W Address :Al Hoceima, 32002,
l\;‘a roc Location:35.24552/-3.94467 Vitesse : 8 km/h
£ Data/Time
1714] En marche

COPY 27258

Test Alertes :Copy 27258

Viehicle :COPY 27258 Address :Boulevard Allal El Fassi,
Taza, 35015 Maroc Location-34.21658, 06
Vitesse . 31 km/h NE Device : COPY 27258
[1111220231] Date/Time : 2024/C 20:471:29 WEST
Status : [61714] Enmarche Altitude | 527 Métres

COPY 27216

Test Alertes :Copy 27216 202408 42

Vehicle :.COPY 27216
de Meknés-Banlieu
8

ddress [T

COPY 27 'Io[ '|§'||B‘-J"l‘|‘-}| [Ja!e |I'\"(‘
2024 0B/21 T8:29:30 WEST Status : 1617741 En marche
Altitude : 590 Metres

COPY 39293

messages associés, ainsi que la position exacte ou l'alerte a été déclenchée.

< 2024-08-21

22) COPY 166060W

Test Alertes :Copy 166060w 2024-08-21 21.44.30

Vehicle .COPY 166060W Address -Al Hoceima, 32002,
552/-3.94467 Vitesse | 8 kmy
S0W 11117867 72] Date/Time
36 WEST Status : [61714] En marche
¢ I-ld Métres

Test Alertes :Copy 166060w 20040827 212443

Vehicle ;COPY 166060W Address _chn'... Taril k Ibn Ziyad,
Al Hoceima, 32002, Maroc Ly 2
Vitesse - 15 km. NO Devic

/21 21:24:03 WEST
73 Matres

Test Alertes :Copy 166060w 024-08-21 2117

Vehicle :COPY 1 &f\UEJ\\' Addreas ‘Rue Niger |:| Al
48

Vite:
[1111786772] D ime -
Status ; [63792) Braklna Altitude - 63 Métres

Test Alertes :Copy 166060w 2074-08-21 21

Pressing Makr -..9
& SRAGHNA
AGHZA ABULAY e, Part d'
QUARTIER
MIRADC, {AUT €
Al Hoceima
COPY 166060W o]
BARRIO
MARMOUCHA
PEAN
GCalal
5]
-
COPY 166060W « A/ 10
B Km @ 202 44:35
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En cliquant sur l'icbne d'alerte, vous pouvez accéder a la liste des alertes déja créées :

Alertes dans les 12 derniéres heures i 1

Q | Ye

/1 COPY 166060W

Test Alertes :Copy 166060w

Vehicle :COPY 166060W Address :Al Hoceima, 32002,
Maroc Location:35.24552/-3.94461 Vitesse : 8 km/h
S Device : COPY 166060W [1111786772] Date/Time
2024/08/21 21:44:36 WEST Status : [61714] En marche
Altitude : 144 Métres

% COPY 27258

Test Alertes :Copy 27258

Vehicle :COPY 27258 Address :Boulevard Allal El Fassi,
Taza, 35015 Maroc Location:34.21658/-4.00605
Vitesse : 31 km/h NE Device : COPY 27258
[1111220231] Date/Time : 2024/08/21 20:41:20 WEST
Status : [61714] En marche Altitude : 527 Métres

L COPY 27216
Test Alertes :Copy 27216 2024-08-27 18:29:30

Vehicle :COPY 27216 Address :[Cercle

de Meknés-Banlieue], 50050, Maroc
Location:33.84851/-5.57449 Vitesse : 20 km/h

O Device : COPY 27216 [1131189659] Date/Time
2024/08/21 18:29:30 WEST Status : [61714] En marche
Altitude : 590 Métres

1 COPY 39293 2

2024-08-27 20:41 29

Notification E-Mail
0 notification Mobile

& Notification Utilisateur
@& Sauvegarde Notification

Autoroute101
Bl -

Autoroute1

B0 =

Conduite Interdite Aprés 19 Heures
=

Corridor

= a

Corridor-Rt-1901-124327

Corridor Test
e
Ddd

L ]

Depassement-90km

—
—]

Pour créer de nouvelles alertes, on peut choisir parmi plusieurs types d'alertes. Dans cet
exemple, nous avons configuré une alerte pour excés de vitesse. Ainsi, nous serons
notifiés par email et par notification mobile avec un message personnalisé lorsque le
conducteur dépasse la vitesse de 100 km/h.

€ Nouvelle Rbgle € Mouvelle Régle

B roication kil B seuvesnrse Novéics

- = - a
e
tré o oriie Goo
Mot Test
-
Alurte-Vidaige e
E =

: >0
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4.5. Vitesse:

Dans le module « Vitesse », nous surveillons tous les dépassements de vitesse effectués
par le conducteur, qu'il s'agisse de I'excés d'une vitesse choisie ou de I'excés par rapport
a la vitesse affichée sur la route, en générant des informations détaillées, y compris la
date et la position.

4.5.1. Exces de vitesse :

Elenyenes Adm“'l-!\)'mane & ﬁ o

2024-08-15 00:00 * 2024-08-15 23:59

@ @ -2 JOURS -1 JoUR AUJOURDHIA
Exvies de vitesse Exces de vitesse affiché

Demigre positio Groupes

(%) 80Km/h

Tous les Balises

Rapports Démarrer/Arréter

Alertes

Radar

Dans le cas ci-dessous, le véhicule a dépassé la vitesse de 80 km/h le 15 aolt 2024 a
05:51, a la position précisée sur la carte.
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relecture

Sprinter 52030-B-26 sty lze o

1 Evénements )
Douar

7 testosm &l Adam

p i

B 26200818 DAL 38 asdl gz Ouled Aid

L3 e gl i

Ain Allahy
i

@ RENY

s Sprinter 52030

uen g BTy
Ly
iiria
SPRINTER 52030-B-26 =, A" 86..~

4.5.2. Exceés de la vitesse affichée :

Il est possible de vérifier si le véhicule a dépassé la vitesse affichée sur la route d'un
certain kilométrage (par exemple, 10 km/h) :

COPY 166060W

6 Evéinemants 51

(9 2024-08-21 0000 ¢ Z0240B-] 2359

N R SRS g Avenue Tarik lbn Zivd, Al Hoceima, 32002,

Maroc

Excés de vitesse {  Ewces devitesse atfiché

g Bvenue Tarik Ibn Ziyad, Al Hocsima, 3200,

Maroc

(& 10 km/h 1 e A
Tous les Balises g “eenue Tarik lon Ziyad, Al Hoceima, 32002,
Balise | Groupe

9 Al Hooeima, 32002, Mara
f®  CoPY1GesEaw b

— “ B

g Awenue Tarik lbn Ziyad, Al Hocima, 22002
Maroc

4.6. Tableau de bord :

Pour évaluer la performance du véhicule et prendre des décisions éclairées, il est possible
de créer des tableaux de bord qui suivent divers aspects des activités du véhicule, tels
que la consommation de carburant, la distance parcourue, le temps de conduite, ainsi que
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les vitesses maximale et moyenne, etc ...

<  KPI

Bienvenue Admin-Aymane Jo ¥ O

B 20240621 00:00 > 2024-08-21 23:59

-2 JOURS -1 JOUR AUJOURDHUI
Tous les Balises a
B

1 279.1 km 5

211 5

| % [ >

10h56min 5

B 33:h5.:61.'nin - 3

116 KM/H 5

Tableau de bord E 26 KM/H

Pour chaque indicateur, on peut générer des visualisations (des graphiques) :

12 Balises i

3h50min

Consommation Carburant

op b
B7L
Zh17min 2h10min
6 51 1h20min 311 0min
4
26L 25L 23] I I Gmin
. 2 -

1AL

Temps de conduite Durant/Hors Travail

151 %

\

Consommation Durant/Hors Travail

9.05%

\

84.89%

@ Durant le travail {9h17min)
90.95% @ Hors le travail (1Th39min)

28



= 12 Balises

€« 12 Balises

116 o 1
120 150
,
00 &
80 74 100
57 57
60
50 33 32
40 28 22
20 10 i
COPY COPY cory
Copy copY copy copy cOpy Double e a1y 2R
2mnsa 166060W 6 39263 27208
Total Vehicules/Vitesse (Km/h) Distance Durant/Hors Travail
833% 8.56%
16.67 %
91.44%
@ 60Km/h(9) @ -90Km/h(2) @ Durant le travail (255 Km)
@ 120Km/h (1) @ 4120 Kmvh (0) ® Hors le travail (24 Km)
Ainsi que des tableaux :
& 12Balises e € 12Balises L < 12Balises

Q Recherchs Par Deseriptic

Description Carburant Durant Hors Description T.Condulte  Durant

GOFY 27254 wil

Jouble sondes

GOPY




Q Q

Deseription Mombra darrit Description T.Inactivité Idie

4.7. Maintenance :

Le module maintenance est congu pour assurer un suivi optimal de la gestion des
interventions et des documents de bord. Que ce soit pour planifier des opérations de
maintenance, suivre I'historique des réparations ou gérer les documents de bord essentiel,
ce module vous offre une vue d'ensemble clair et détaillé pour garantir le bon
fonctionnement de votre flotte.

4.71. Types de maintenances :

Le module Maintenance rassemble différent types de maintenances :

Interventions : Elles sont basées sur I'odométre et les heures moteur, comme les

vidanges et les changements de pneus.

e Documents de bord : lls sont basés sur les dates prédéfinies par I'utilisateur, telles que
I'assurance, la vignette et la visite technique.

e Autres.

4.7.2. Interface:

L'interface se divise en trois sections :

e Une barre supérieure qui permet de naviguer entre les maintenances planifiées et celles
effectuées.

e Une carte affichant les statistiques de maintenance, incluant le nombre d'interventions,
de documents de bord et les colts totaux, ainsi que le nombre de maintenances
classées comme 'autres' par rapport aux interventions et documents de bord, en
distinguant celles planifiées de celles en retard.
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Ainsi qu'une liste des maintenances, ou chaque intervention est détaillée avec des

informations telles que le titre, le véhicule concerné, le colt et le type de maintenance

(document de bord — , intervention = , OU autre

27

3 8

- Interventions

- Assurance
Copy 27258

B8 2785 Km

» . Assurance2
Copy 394720

@ 2024 Km

., Change De Pneu
= Ducato 70943-E-6

B3 57423 Km

=l Copy 171026w

B 11032 Km

Odometer
Test 1608090

A rAann e

4.7.3. Interface:

La liste des maintenances peut étre filtrée selon différents paramétres :

Titre,

Balise,

Conducteur,

Type de maintenance,
Kilométrage restant,

3210 MAD

3210 MAD

299 MAD

Changement Des Plaquet...500 MAD

ou nombre de jours restants avant la prochaine intervention.
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Titre

Balise
E Balise

driver.driver

driver.Service

Type Document(4)  Intervention {8)
Status Planned ()  Overdue (14)
Odometre restant

M Ma

days restant

M Max

Réinitialiser Appliquer

4.7.4. Maintenance planifiée :

Pour les maintenances planifiées :
e \Vous pouvez cliquer sur une maintenance pour accéder a ses détails.
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< assurance < assurance
Insurance
INTERVENTION
) Colt
Titre *
fma] 3210
B assurance iz
Services
Balise *
fm copy27258 e
Note

O Récurrence @

Date Heures moteur

BB nsurance

Colt
Odometre
3210
61225
Services
Chaque
E Assurance
£ 3213

O Récurrence @

Sauvegarder
Date Heures moteur

Odometre

PR caonc

Ensuite, pour chaque maintenance, le bouton de «Plus d’options» ¢ permet de :

) o 27

4
Infervintions Doouinenta

=]

18437 ]

“ AL E Aupe
6 14

| % Flanilize e Eneetard

- Assurance a210MAD §
Copy 27258

0 2776 Km

fal Assurance azoman i
Copy 394720

0 1993 Km
Change De Preu 299MAD |

Ducato 70943-E-6
@ 57357 Km

" Efféctuer

/ Maodifier

' Supprimer

m Pour effectuer une maintenance, l'utilisateur doit mentionner le co(t de celle-ci, la
date, 'odométre au moment de la maintenance, ainsi que les heures moteur.
Ensuite, il peut procéder a I'exécution.

m Apres avoir effectué la maintenance :

33



€ Sila maintenance est récurrente, une copie sera transférée a la section des
maintenances effectuées, et la maintenance sera planifiée pour la prochaine
valeur de récurrence (soit basée sur la date, 'odométre ou les heures moteur).

€ Sila maintenance n'est pas récurrente, elle sera automatiquement déplacée

vers la section des maintenances effectuées.

= Maintenance

Effectuée A 20Y

Qj. 8 4
L Interventions Documents

Codt X
3210

Date

(M 20241022

Odometre

Heures moteur

0

+ Efféctuer

Changement Des Plaquet...500 MAD

Copy 171026w
B3 11029 Km
» Odometer :
"~ Test 1608090 °

A srnnn W

récurrence.
m Ainsi que supprimer la maintenance.

Pour ajouter une nouvelle maintenance :

Modifier le paramétrage de la maintenance en changeant le titre, la balise, le
conducteur, la note explicative, le co(t, le type de service et les paramétres de
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<  Maintenance

( Planifiée ) Effectute A 207

- Assurance 3210 MAD
Copy 27258

8 2785 Km

H Assurance2 3210 MAD
Copy 394720

@8 2024 Km

- Change De Pneu 299 MAD
¥ Ducato 70943-E-6

@8 57423 Km

ch nt Des Plaquet...500 MAD

= Copy 171026w

@@ 11032 Km

Odometer \ :
Test 1608090 o

Vous devez remplir ce formulaire :

< Nouvelle maintenance

Services

# N
Date /I Odometre

Chaque
Q vou

Récurrence
8 vale

™3 Groupes

Vous précisez quelle service :
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<  Nouvelle maintenance

Service X

Q Recherche

Assurance

Vignette

Visite médicale du conducteur
Permis de conduire

Contrat de conducteur

Carte grise

Feuille de route

Contréle technique

Viidamana

'l= Groupes

Une note explicative détaillant I'objectif de la maintenance.

Note

‘ Note (Optionel)

Le co(t prévu pour la maintenance :

La récurrence, soit par date, soit par odomeétre.
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< Nouvelle maintenance

Planifiée
Odometre

Chaque
o Jour

Récurrence

b Valeur
'I= Groupes

Q, Balise Date

DUCATO 70943-E-6

COPY 394720

COPY 171026W

COPY 39293

COPY 27258

COPY 27246

COPY 166060W

HYUNDA| 23605-A-81 Temp

DOOOO0OOOO0O0

Sauvegarder

m Silarécurrence est basé sur la date, vous précisez le type de date :

< Nouvelle maintenance

Chaque
0 o L
Type date X

Jour v
Semaine

Mois

Année

Ao T e FEa

Q copy 27248



La valeur de la récurrence : Par exemple, si la récurrence est par «<année» et que
vous indiquez «2» dans la valeur de la récurrence, cela signifie que la maintenance
est planifiée tous les deux ans.

@ Odometre

Chaque
© rnnee

Récurrence

O 2

Si la récurrence est basée sur 'odomeétre, il suffit de préciser la valeur de la
récurrence sous forme d'une distance en KM.

Récurrence

b 10000

Ensuite, définissez les véhicules concernés par la maintenance : soit par balise, soit
par groupe de véhicules.

<  Maintenance Maintenance

Nouvelle maintenance Nouvelle maintenance
O v Groupes
*8 Groupes construction (0)
O DUCATO T0943-E:6 livraison (2)
8 ki site (20)
O « ;
gad (20)
O co
QO co beni (0)
O «c
) -81 Termp casal (0)
0
®) casa2 (0)
O o anoad ol

Sauvegarder Sauvegarder
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m  Puis «Enregistrer».

4.7.5. Maintenance effectué :
Pour les maintenances effectuées, vous avez :

e Les cartes montrant les statistiques des maintenances effectuées.
e La liste des maintenances effectuées.

Planifiée ( EHectuée | A 80Y
& 47 By 17
&, 91016714 16
®* -
» , Assurance 3210 MAD
: Copy 27258
B 57945 K £ 2024-10-01
s . Assurance2 3210 MAD
. Copy 394720
@ 27422¥m [ 2024-10-01
., Chang Pneu 900 MAD
= Hyundai 23605-A-81 Temp
@@ 57468 Km [ 2024-10-01
Chang-Filtres 398 MAD
"= Hyundai 23605-A-81 Temp
@ 50000 K B 2024-09-30
Change De Pneu 1500 MAD

. Ducato 70943-E-6

1 2023-07-04 °

B

Vous Vous pouvez également filtrer la liste des maintenances par titre, véhicule

concerné, conducteur, service, type (Interventions ou Documents de Bord) et date de
l'intervention.
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Balise
) Balise

driver.driver

L] i el
an driverdriver

driver.Service

Service
Type Document(17)  Intervention (47)

date

Réinitialiser Appliquer

Pour chaque maintenance effectuée, vous avez :

mLe titre,

m Le colt de la maintenance,

m Le véhicule concerné,

m |L'odométre au moment de la maintenance.
m La date de la maintenance.

Le bouton de «trois véhicules» * permet de :

n Fichiers

/’ Modifier

i Supprimer

m Joindre un fichier a la maintenance pour faciliter la gestion des documents associés
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fileList x
IMG-20240524-WADD02.jpg (1477 ©E)
5¢24/2024, 12:30:12 AM ®3
IMG-20240524-WA0003.jpg (1525 KL
geodnet-dashboard-char... (1500 1K2)

7/5/2003. 10146 PM @8
i Change De Pneu 1500MAD 3
= Ducato 70943-E-6
M 66765 km 3 2023-07-04
=Y Change De Pneu 259 MAD |
¥ Ducato 70943-E46
D 86951 Km {3 2024-08-09 °

m De plus, vous pouvez modifier les informations de la maintenance effectuée.

m  Vous pouvez également supprimer la maintenance.



